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1. WSTEP

1.1  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania poboczy z mieszanki
optymalnej na zadaniu pn.: ,,Przebudowa drogi powiatowej 1845P Nowa Wie$ - Szamotuty od skrzyzowania z
droga powiatowa nr 1899P w m. Peckowo do skrzyzowania z drogg powiatowg nr 1850P w m. Ordzin”.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3  Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z umocnieniem
pobocza poprzez utozenie:

— warstwy grubosci 10 cm z mieszanki gruntowej o uziarnieniu optymalnym tj. pozwalajacym na

uzyskanie zageszczenia Is min. 0,98 .

1.4  Okreslenia podstawowe

1.4.1  Pobocze gruntowe - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.42  Mieszanka optymalna - mieszanina gruntu rodzimego z innym gruntem poprawiajacym sktad
granulometryczny i wlasciwosci gruntu rodzimego.

1.43  Wskaznik réznoziarnistosci - wielko§¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U=-%
d
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
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1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania dotyczgace materialow

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M.00.00.00
,»Wymagania ogélne”.

2.2  Rodzaje materialow

Materiaty do wykonania nawierzchni pobocza:

— mieszanka optymalna,

2.3  Materialy do nawierzchni gruntowej ulepszonej mechanicznie
MIESZANKA GLINIASTO-PIASKOWA
Optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa powinna mie¢ ramowy sktad uziarnienia wedtug tablicy 1.

Tablica 1. Ramowy sktad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwosci Wymagania
| Zawartosc.fr.akcp ZWITOWE] 0d 0do 10
(powyzej 2 mm), %
Zawartos¢ frakcji piaskowej
2 (0d 0,05 do 2,00 mm), % 0d 70 do 85
Zawartos¢ frakcji pylowej
3 (0d 0,002 do 0,05 mm), % od 12do23
Zawartos¢ frakcji itowej
4 (ponizej 0,002 mm), % od3do7

MIESZANKA GLINIASTO-ZWIROWA
Optymalna mieszanka gliniasto-zwirowa powinna mie¢ ramowy sktad uziarnienia wedtug tablicy 2.

Tablica 2. Ramowy sktad uziarnienia optymalnych mieszanek gliniasto-zwirowych

Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych sit

(mm) na warstwe dolng na warstwe gorna
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40

0,058 25 10 25 10

0,002 7 4 7 4

2.4  Zrédia materialéw

Zrédta materiatéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem Robét, nie
p6zniej niz 30 dni przed rozpoczeciem Robét z uzyciem tych materiatlow.
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Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi Kontraktu wyniki badan laboratoryjnych i reprezentatywne
probki materiatéw. Wyniki badan laboratoryjnych dostarczone przez Wykonawce powinny dotyczyc
wszystkich wlasciwos$ci okreslonych w PN-EN 13043:2004. Zaakceptowanie zrédla materialéw nie oznacza, ze
wszystkie materialy z tego zrédta beda przez Inzyniera Kontraktu przyje¢te do wbudowania.

3. SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

3.2  Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania mieszanki powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania
Z nastgpujacego sprzetu:

— spycharek, réwniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania
i profilowania,

— zgarniarek, spycharek lub réwniarek do rozkladania materialdéw do mechanicznego ulepszania
nawierzchni,

— rozsypywarek rolniczych wyposazonych w ostony przeciwpylne i szczeliny o regulowanej szerokosci
do rozsypywania spoiw i Srodkéw chemicznych,

— sprzetu rolniczego (glebogryzarki, plugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchome
mieszarki do wymieszania gruntu z materiatami ulepszajacymi,

— przewoznych zbiornikéw na wode (drogowe, rolnicze itp.) wyposazonych w urzadzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

— walcéw ogumionych i gladkich, lekkich i $rednich, samojezdnych lub doczepianych, walcéw
wibracyjnych jedno i dwuwalowych, wibracyjnych i wibrouderzeniowych zageszczarek do
zageszczania wyprofilowanej warstwy gruntu wymieszanego z dodatkami ulepszajacymi.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2  Transport materialéow
Pospdtke i pozostale materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed pyleniem, rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1  Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

5.2  Warunki przystapienia do robét

Wykop koryta pod tawy wykonywa¢ nalezy zgodnie z PN-B-06050. Zaleca si¢ aby ukladanie i zaggszczanie
pospotki odbywalo si¢ przy temperaturze otoczenia powyzej 10 °C.

5.3 Projektowanie skladu mieszanki optymalnej gruntowej

Na co najmniej 30 dni przed rozpoczgciem Rob6t Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi Kontraktu do
akceptacji projekt sktadu mieszanki optymalnej oraz prébki materialéw przeznaczonych na mieszanke, pobrane
w obecnosci Inzyniera Kontraktu. Projekt sktadu mieszanki powinien zawierac:

— opis i wyniki badan gruntéw,
— okreslenie wilgotno$ci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podanej w normie PN-88/B-04481,
— 1ilodci gruntéw, ktére maja stanowi¢ warstwe mieszanki okre$lonej grubosci.

Sktad mieszanki powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w tablicy 1.
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5.4  Whbudowanie i zageszczenie mieszanki optymalnej gruntowej

W gruntach piaszczystych mieszank¢ optymalng zaleca si¢ wbudowywac¢ sposobem powierzchniowym. Na
wyprofilowanym podtozu w kierunku podluznym i uformowanym poprzecznie ze spadkiem okoto 4%, nalezy
na calej powierzchni roztozy¢ réwnomiernie grunt doziarniajacy (spoisty). Grunt doziarniajagcy moze byc¢
rozktadany bezposrednio po przywiezieniu lub gromadzony w pryzmach i rozktadany przed mieszaniem.

Przed rozpoczgciem mieszania nalezy sprawdzi¢ wilgotno§¢ gruntéw. W przypadku, gdy jest ona nizsza od
wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20 % jej wartosci, nalezy doda¢ wody do uzyskania wilgotnosci
optymalnej, a w przypadku, gdy jest wyzsza o wigcej niz 10% jej wartosci, grunt nalezy przesuszy¢. Mieszanie
gruntéw nalezy wykonywa¢ do czasu uzyskania jednolitej barwy i struktury mieszanki. Nalezy zwraca¢ uwagg,
aby wymieszana byla cata zaprojektowana grubo$¢ warstwy gruntu podloza. Sprzet mieszajacy powinien
posuwaé si¢ wzdtuz drogi réwnolegtymi pasami. Slady kolejnych przejazdéw powinny naktadaé si¢ na
szerokosci od 10 do 15 cm. Po zakonczeniu mieszania nie powinno by¢ w mieszance grudek gruntu wigkszych
od 0,5 cm. Wymieszany grunt nalezy wyréwnac¢ i wyprofilowaé, a nastgpnie zaggsci¢ walcem gtadkim o masie
adekwatnej do wykonywanych prac lub zageszczarka ptytows.

Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac
pasami podluznymi czeSciowo nakladajagcymi si¢ w kierunku jej osi. Zaggszczenie nawierzchni
o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podluznymi, czgsciowo
naktadajagcymi si¢, w kierunku jej goérnej krawedzi. Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia
wskaznika zageszczenia wymaganego w Dokumentacji Projektowej i SST. Jezeli Dokumentacja Projektowa
Iub SST przewiduje wykonanie nawierzchni o grubosci powyzej 15 cm, to wbudowanie mieszanki nalezy
wykona¢ dwuwarstwowo.

Wszystkie wymienione wyzej czynnoSci nalezy wykonaé oddzielnie dla kazdej warstwy. W gruntach
gliniastych mieszank¢ optymalng zaleca si¢ wbudowywaé sposobem korytowym. Mieszanke wykonuje si¢
w przygotowanym korycie o gtebokosci 10 cm i spadku poprzecznym zgodnym z dokumentacjg projektowa.

Grunty przeznaczone do mieszanki powinny by¢ uktadane w pryzmach wzdluz drogi lub bezposrednio
dowozone do koryta. Rozktada si¢ je tak, aby grubo$¢ warstwy mieszanej nie przekraczata 15 cm.

Ukladanie warstw gruntu gliniastego i gruntu piaszczystego nalezy wykonywaé na przemian. Grubo$¢ warstw
zalezy od proporcji gruntéw w mieszance optymalne;.

W gruntach gliniastych dopuszcza si¢ takze wbudowywanie mieszanki sposobem powierzchniowym
(w przypadku, gdy w podiozu zalegaja lekkie gliny).

Zasady wykonywania rob6t sposobem powierzchniowym sa analogiczne do podanych przy wbudowywaniu
mieszanki w gruntach piaszczystych. Spadek poprzeczny podtoza powinien by¢ wigkszy od 2%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2  Kontrola jakos$ci robét dla wszystkich polega na sprawdzeniu:

— przygotowania podtoza,

— szerokosci pobocza zgodnie z dokumentacja projektowa — min. 10 pomiaréw na 1 km,
— grubo$ci warstwy — min. 5 pomiaréw na 1 km,

— zageszczenia — min. 2 badania na 600 m2

— stopnia réwnosci — min. 10 pomiar6éw na 1 km.

6.3 Rzedne wysokoSciowe

Odchylenia rzednych wysoko$ciowych nawierzchni od rzgdnych projektowanych nie powinno by¢ wigksze
niz+1 cmi-2 cm.

6.4  Réwnos¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni i nieréwno$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nieréwnosci
nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm.
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6.5  Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja + 1,0%.

6.6 Szerokos¢ nawierzchni

Szerokos$¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz -5 cmi +10 cm.

6.7 Grubos¢ warstw

Grubo$¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w polowie szerokosci nawierzchni.
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci nie powinny przekracza¢ + 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1  Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoélne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne”

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m*> (metr kwadratowy) nawierzchni z mieszanki optymalne;.
8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogélne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Wynagrodzenie ryczattowe: zasady ptatnosci okre§lono w umowie migdzy Zamawiajacym, a Wykonawca.

9.2  CzeSciowe rozliczenie robot

Rozliczenie czgsciowe rob6t moze odby¢ si¢ po wykonaniu czesci zakresu przewidzianego do wykonania na
danym obiekcie potwierdzonego wymaganymi dokumentami zgodnie z TER (Tabelg Elementéow
Rozliczeniowych), ktére Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
3. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania



